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ABSTRACT: 

System for driving a mechanism for forming the shed on a weaving machine, characterised in 
that it comprises, in combination, an independent motor (13) directly associated with the input 
shaft (8) of the mechanism (4), two sensors (15, 16) respectively associated with the shafts (7, 8) 
of the loom (2) and of the mechanism (4), and an electronic variator (14) designed to supply the 
motor (13) in synchronisation with the motor (6) of the loom as a function of the information 
received from the abovementioned sensors. 
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(54) Systdme pour I'entralnement d'une machine pour la formation de la foule sur une machine d tisser. 

^7) Systdme pour rentraTnement d'une m^canique pour la 
f^miation de la foule sur une machine a tisser. caract^ris^ 
en ce qu'il comprend en combinaison un moteur indepen- 
dent (13) directement associ6 a I'arbre d'entr6e (8) de la 
m6canique (4). deux capteurs (15, 16) respectivement as- 
soci^s aux arbres (7, 8) du metier (2) et de la m^canique 
(4), et un variateur electronique (14) agenc6 pouralimenter 
le moteur (13) en synchronisation avec le moteur (6) du 
metier, en fonction des infonmations repues des capteurs 
pr^cit^s. 
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La presente invention a trait aux m^caniques, tout particulierement 
a celLes du type JACQUARD, utiLis^es pour La formation de La fouLe sur 
Les machines a tisser. 

On sait que dans Leur impLantation cLassique teLLe que schematique- 
raent rappeLee a La fig- 1 du dessin annexe aux presentes^ ces mecaniques 
sont supportees par une structure supirieure 1 de fapon a se trouver 
disposees immediateraent au-dessus de La machine ou metier ci tisser 2, 
Les arcades 3 attachees aux crochets mobiLes montes k L'interieur du 
bati 4 §tant ainsi aptes a assurer La commande aLternative des ensembLes 
de Lisses 5 du metier consider^. Ce dernier est entraine par un moteur 
electrique 6 dont L'arbre 7, orient^ horizontaLement, est reLie a L'ar- 
bre d'entree 8 de La mecanique.de fapon h ce que L 'entrainement de 
ceLLe-ci soit parfaitement synchronise avec ceLui du metier 2. 

Dans Les constructions usueLLes^ on a Le pLus souvent recours, pour 
cette Liaison cinematique, a un arbre verticaL 9 dont Les extremites, 
6quipees de cardans appropries, sont reunies aux arbres 7 et 8 par des 
mecanismes 10 k renvoi d'angLe. D'autres constructions font appel a une 
transmission par chaine et roues dentees, mais en tout etat de cause iL 
y a Lieu de pr^voir, entre L'arbre de sortie du mecanisme superieur 10 
et L'arbre d'entr^e 8, d'une part un dispositif auxiLiaire 11 d'entrai- 
nement en marche arriere k Vitesse Lente pour La recherche du pas^ d'au- 
tre part un moduLateur mecanique 12 apte k confdrer k La mecanique 4 Le 
fonctionnement precis desir§. 

Ce mode d' entrai nement par arbre a cardans ou par transmission par 
chaine presente des inconvenients notables. Par suite des jeux mecani- 
ques inherents a sa constuction et k son fonctionnement, iL est bruyant, 
en m§me temps quML engendre des effets vibratoires et des efforts de 
torsion non n^gLigeabLes en pratique. De pLus, compte tenu des efforts 
trks importants deveLopp§s par La mecanique JACQUARD elLe-meme, iL obLi- 
ge a equiper Le metier 2 d'un moteur d'entrannement 6 tres puissant. 

C'est a L'ensembLe de ces inconvenients qu'entend remedier La pre- 
sente invention, LaqueLLe consiste essentieL Lement a assurer L'entraine- 
ment de La mecanique pour La formation de La fouLe k L"aide d'un moteur 
independent directement associe k L'arbre d'entree de Ladite mecanique, 
et a op6rer La synchronisation de ce moteur avec ceLui de La machine k 
tisser en aLimentant Le premier a travers un variateur ^Lectronique re- 
cevant des signaux d ' information de deux capteurs associes aux arbres 
des deux moteurs en cause. 

Le dessin annexe, donne a titre d'exempLe, permettra de mieux 
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comprendre L' invention, les caracteristiques qu*eLLe pr4sente et Les 
avantages qu*elle est susceptible de procurer : 

Comme dit plus haut, la fig. 1 de ce dessin rappelle schemati- 
quement le mode d'entrainement classique d'une mecanique JACQUARD, 

La fig- 2 il lust re de la meme maniere I ' agencement du systeme 
d'entrainement suivant I'invention. 

En fig. 2, on peut voir que sur I'arbre d'entr^e de la mecanique 4 
est directement monte un raoteur ^lectrique 13 equipe d'un frein 
electromagnetique apte k inunobiliser automat iquement I'arbre precit§ d6s 
que I'aliraentation dudit moteur cesse. Cette alimentation est operee a 
travers un variateur electronique 14 agence pour comparer en permanence 
les informations provenant de deux capteurs ou resolveurs 15 et 16. 

Le capteur 15 est dispose au niveau du metier 2 de fapon a se trou- 
ver en vis-^-vis d'un rep^re porte par un plateau 17 cale sur I'arbre 7 
du metier, tandis que le capteur 16 est monte pour detecter la rotation 
de I'arbre du moteur 13. 

On peut ainsi obtenir que les deux moteurs 6 et 13 tournent en syn- 
chronisme parfait, tout en se dispehsant de tout systeme mecanique de 
liaison cinematique ; la seule liaison verticale entre le metier infe- 
rieur 2 et la mecanique superieure 4 est constituee par les conducteurs 
§lectriques 18 prevus entre. le capteur 15 et le variateur 14. 

On conpoit dans ces conditions que le moteur 6 est susceptible 
d'etre parfaitement adapte au seul entrainement du metier 6, sans qu'il 
soit necessaire de le sur-dimensionner- En outre, on se dispense du dis- 
positif de recherche de pas (marche arri^re) et du modulateur, puisque 
les fonctions assurees par les apparei llages classiques 11 et 12 sont 
susceptibles d'etre aisement remplies par le variateur 14 lui-mime, les 
lois de rotation des deux arbres du metier et de la mecanique etant 
dissociees. Bien evidemment, le syst6me suivant I'invention evite tout 
jeu de fonctionnement susceptible d'engendrer du bruit, des frottements, 
des vibrations, des moments d'inertie et des efforts de torsion. 

II doit d'ailleurs etre entendu que la description qui precede n'a 

et6 donnee qu'a titre d'exemple et qu'elle ne limite nulleraent le domai- 

ne de I'invention dont on ne sortirait pas en remplapant les details 

d'ex^cution dicrits par tous autres equivalents. On comprend en particu- 

lier que bien que I'invention soit plus particulidrement destinee a 

I'entrainement des mecaniques du type JACQUARD, elle est susceptible 
d'etre avantageusement mise en oeuvre en liaison avec tous les autres 
types de mecaniques pour la formation de la foule sur les machines a 
tisser . 
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!• Systeme pour L'entralnement d'une mecanique pour La formation de 
la fouLe sur une machine k tisser, caract4ris§ en ce quML comprend en 
combinaison un moteur independent (13) directement associe a I'arbre 
d*entree (8) de La mecanique C4), deux capteurs (15, 16) respectivement 
associes aux arbres (7, 8) du metier (2) et de La mecanique (4), et un 
variateur eLectronique (14) agence pour aliraenter Le moteur (13) en 
synchronisation avec Le moteur (6) du metier, en fonction des informa- 
tions repues des capteurs prScit^s. 

2. Systeme suivant La revendication 1, caract§rise en ce que Le 
moteur (23) est constitue par un moteur §Lectrique a frein electroma- 
gnet i que. 
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